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2 gesture 
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 Spike 

5
 Depth Map 

6 IsoRADious  
7 Planar 

� 6*7�� �
��d7����\8�� �'
*�&�+� 1-
/$(��'��#'
* � 
��I� ��)-�� �

��+�[9].��
�/$( 2�.&*�&��1-
��
��
�'
*�&�+�.+��>-�aX�0���
����9��
���

�F
*J������+�����C�:���:�
���(���
�C.��

 
/�0 2�:��!�������1*��������*<�!���,���[9]�� �

.H������
����'
*�&�+�1-
����M���4��-��3��
��M�.70&�����"+�����#��

:�
���(�.���!��Z&�
��..70&��
*#��.���#����
����9��
�/�B��"+�����

�!,-��1�(
��/�B�� .���#��� .+�:�
�1-
��'���$�
� ����� .�� �3�#���

.���-��3��
���C���$��1��5���:;�������5��:�����Y���-���-qI���$�


:�
�]1[.�.70&� 1��5�� �
� pI����+� �"+��� ��.�J������� 

� ���5(� �

�.B��5���
����9��
��

)1(��( ) ( ) ( )222
nosenosenose ZZYYXXI −+−+−=��

����:����?-
�C���C�
��.+X���:�5;*���.70&��&*�Y����7��:�5;*�

� �� .70&Z���� �Z&� �
*�� .70&� @�9�

��(��.��1-
��
�O
� �
� .+���-*3�

���:���.��.B��5���
���-C/$( 3:�
���(���
�C.��

 
/�0 3��:8 ��������):��4	�(8&������� ��=������>)?��(�>

������*<�!)��@��0��

��pI.H����� �
����

�I�1-
��
*�&�+� �� .+���


��5�� �-��0���.�� �-�1

.�J�����
�H����#����
��#�5���:�
����j
�2��
�

�?�#+.��

�0��b�2�&


�

�����-����t���?�������$����
��
*�&�+�1-
�.��Z&�
����-��.�J����!


_ �4� �


�� .+� ��-��3�� 
�� ��*(� .���!�� 
*��� :�O� 
�� ��-�y�

��� �#��'�

�;� �-*3�� �� ���4� �
� ������ 
�� 
*�&�+� 1-
� k�0&� �
� � 

������ x���� .+� �&��!�.H����� �
��� ���+� k�0&� �*(��
�� 

� .-�
�� �

?�(��� .�(
�&� 
��� 
.�� 1���!� >4*+� F
*J� 
�� 1�#i�'�.�J��� 1-


��������#I��*O��/�B��9����$�
���9��
�����
�?-

�&�

�k�0&�� ���.�
�

/$( 4����>4*+���y
"����+�@�5(���&C�
��.+���-��3�����
�C���(��

                                                           
8 non-planar 
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